MOBİL ROBOT TEKNİK ŞARTNAMESİ
1. Yapay zeka, görüntü işleme, kontrol gibi alanlarda programlama ve kullanmaya uygun olmalıdır.
2. [bookmark: _GoBack]Dairesel ve doğrusal komutlarla mobil robotu hareket ettirme ve hız değişikliği yapma gibi işlemler yapılabilmelidir.
3. Bilgisayar yazılımında 3D simülatör bulunmalıdır.
4. Mobil robot ile RS232/USB/Ethernet üzerinden haberleşme yapılabilmelidir.
5. Mobil robot ROS uyumlu olmalıdır.
6. Mobil robota ait yazılım açık kaynak kodlu olarak paylaşılmalıdır.
7. Mobil robota sonar, kızılötesi, bumper, baş açısı referans, enkoder, derinlik kamerası, lidar, lazer sensörleri takılabilir olmalıdır.
8. Mobil robot üzerine minimum 15 sensör takılabilmelidir.
9. Mobil robot üzerindeki sensörler yer değiştirilebilir olmalıdır.
10. Mobil robottan hdmi ile görüntü çıkışı olmalıdır.
11. Mobil robot içerisinde çalışan bilgisayar minimum 700MHz işlemci hızına sahip olmalıdır.
12. Mobil robot içerisinde çalışan bilgisayar minimum 1GB RAM’e sahip olmalıdır.
13. Mobil robotun ağırlığı maksimum 15 kg olmalıdır.
14. Yük taşıma kapasitesi minimum 8 kg olmalıdır.
15. Batarya kapasitesi minimum 12Ah olmalıdır.
16. Batarya gerilimi minumum 12 V olmalıdır.
17. Mobil robot differansiyel sürüşe sahip olmalıdır.
18. Mobil robot minimum 300 rpm’lik 2 sürücü DC motora sahip olmalıdır. 
19. [bookmark: __DdeLink__637_1228912460]Mobil robottaki sürücü tekerler minimum 150 mm çapa sahip olmalıdır.
20. Mobil robottaki sürücü tekerler dolgu teker olmalıdır.
21. Mobil robotun maksimum hızı 1 m/s olmalıdır.
22. Mobil robotun en x boy x yüksekliği 300-350 arası x 400-450 arası x 450-500 arası olmalıdır.
23. Mobil robotun yerden yüksekliği minimum 50 mm olmalıdır.
